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  توليد تجزيه هاي سيستم هاي كنترلي

به علاوه آن اهميت . كنترل اتوماتيك نقش اصلي را در پيشرفت مهندسي و دانش بازي مي كنند 

-aircraftسيستم هاي راهنماي موشكي از سيستم هيا . خيلي زيادي در سيستم هاي وسايل فضايي 

autopiloting   از مراحل سيستم هاي ربوتيك و غيره و كنترل اتوماتيكي قسمت مهم و كامل

براي مثال كنترل  اتوماتيكي در كنترل شمارشي ابزارهاي . ساخت پيشرفته به شمار مي رود صنعتي و

همچنين آن در عملكرد ساختاري مانند فشار كنترل . ماشيني در ساختار صنعتي ضروري مي باشد

  .درجه ، رطوبت ، جريان مراحل صنعتي ضروري مي باشند

اين ترمهايي كه ضروري هستند در شرح سيستم هاي مهندسي كنترلي ما احتياج داريم در مطالعه 

  .كنترلي مثل دستگاهها ، آشوب ها ، كنترل واكنش و سيستم هاي كنترل واكنش تعريف كنيم

يك دستگاه يا ماشين قسمتي از لوازم است شايد فقط يك شكلي از قسمتهاي كاركرد آن = دستگاهها

هرشي فيزيكي كه نظارت يا فرمان نترلي در سيستم هاي ك. كه هدف آن اجراي عملكرد مفيداست

  .داده مي شود مثل تنور گرمايشي و يا سفينه فضايي كه دستگاه ناميده مي شود

سيستم را آشوب يك علامت يا اخطاري است كه اثر به قيمت يا ارزش بازده از = آشوبها يا مزاحمت ها 

جود آيد آن باطني يا دهني ناميده اگر هر يك از مزاحمت يا آشوب در بين سيستم بو. اداره مي كند 

  .مي شود حتي مزاحمت بيروني در بيرون از سيستم بوجود مي آيد و آن ورودي است

اشاره به عملكرد آن دارد در آشوبهاي ارائه شده كه نشان مي دهد كنترل واكنشي : كنترل واكنشي

اينجا . وارد اين اثرات استاثرات بين بازده يك سيستم و بسياري از نشانه هاي ورودي و آن ادامه م

از مزاحمت هاي قابل پيش بيني يا . فقط مزاحمت هاي غيرقابل پيش بيني خيلي مشخص هستند

  .شكافته شده هميشه مي توانند براي اين سيستم قابل جبران باشد
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دستور داده شده  اين سيستمي است كه مشخص مي كند يك ارتباط: سيستم هاي كنترل واكنشي

ورودي مشخص شده بوسيله برابري بوده آنها و استفاده تفاوت به عنوان يك وسيله بين بازده و 

  .كنترلي كه سيستم كنترل واكنشي ناميده مي شود

به وسيله اندازه گيري دماسنج واقعي و ارتباط . به عنوان مثال سيستم كنترلي درجه اتاق يا دماسنج 

را خاموش و روشن مي كند تا مطمئن شويم كه آن با نشان درجه و ترموستات تجهيزات گرما و سرما 

  . درجه اتاق در حالت عادي نسبت به شرايط بيرون ثابت مانده است

Servo يك : سيستمServo  سيستم يك سيستم كنترلي واكنش است كه بازده در بسياري از

مثال  دقيقا در صنعت مدرن استفاده مي شوند براي Servoجايگاه ماشينها و سرعت يا سيستم هاي 

عملكرد عامل اتوماتيك ابزارهاي ماشيني با يكديگر برنامه اي را مي سازد كه ممكنه بوسيله استفاده از 

كه بازده به پيروي كردن به آن معروف است كه يك سيستم كنترلي . كامل شوند Servoسيستمهاي 

مثالها شامل سيستم مي نامند  Servoدستور جاده در فضا احتياج دارد كه بعضي وقت ها آنرا 

سيستم كنترلي ربات دستي كه ربات دستي بايستي از مسير مشخص شده در فضا پيروي كند و 

  .سيستم اتوماتيك فرودگاه كه هواپيما بايستي از مسير مشخص شده در فضا پيروي كند

يك سيستم منظم اتوماتيكي ، سيستم كنترلي واكنش است كه : سيستم هاي منظم اتوماتيكي

ص شده و يا بازده شرح داده شده ، مثال هاي زيادي از سيستم هاي منظم اتوماتيك اطلاعات مشخ

، تنظيمات ولتاژ ودر ماشيني الكتريكي در  flay tallوجود دارد كه بسياري از انها پروانه وات هاي 

  .وجود تغييراتي در بار الكتريكي نيرو و فشار كنترل اتوماتيكي و مراحل شيميايي درجه

 -فشار –سيستم منظم اتوماتيكي در بازده متغيير است مثل درجه : مهاي كنترلي مراحل سيست

مراحل كنترل در بسياري از جاها در . مراحل سيستم كنترل ناميده مي شود phميزان مايع يا . جريان

  . صنعت بكار مير ود
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شخص كه كنترل ها برنامه اي مثل كنترل درجه گرماي كوره اي كه درجه كوره برحسب برنامه م

  . اغلب در بسياري از سيستمها استفاده شده كنترل مي شوند

سيستم هاي كنترل واكنش اغلب به عنوان سيستمهاي كنترلي :  closed-loopسيستم هاي كنترل 

closed-loop  عملا ترمهاي كنترل واكنش و كنترل . اشاره دارندclosed-loop  مراحل اشتباه

لاعات و مراحل واكنشي زير نظر نظاره گر نظارت شده بطوري كه بكارگيري كه تفاوت بين مراحل اط

 closed-loopترم كنترل . اشتباه رو كرده و بازده را به ارزش سيستم شرح داده شده آورده است

  . هميشه به استفاده به واكنش كنترل واكنشي به درستي رد اشتباه سيستم اشاره دارد

بازده اثري روي واكنش كنترل ندارند و آنرا سيستمهاي اين سيستمها :  open-loopسيستم كنترل 

به عنوان مثال يك ماشين ظرفشويي و . بازده واكنشي در ارتباط با ورودي ندارد open-loopكنترلي 

ماشين واكنشي . خيساندن و شستن و آبكشي و بكارانداختن ماشين لباسشويي در زمان مشخص 

  . گي لباس هاستآن پاكيز. ندارد outputنيست به سيگنال 

خصوصيات ديناميك در بسياري از سيستمهاي كنترلي به چند :  Adaptiveسيستم هاي كنترلي 

اگرچه . مثال فاسد شدن تركيبات در زمان مقصي يا تغييرات در پارامتر در محيط. دليل پايدار نيست

تاثيرات تغييرات كم روي تركيبات ديناميك در سيستمهاي واكنشي ضعيف هستند اگر تغييرات در 

هستند يك سيستم رضايت بخش بايستي توانايي جرح و تعديل را  پارامترهاي سيستم و محيط مهم

. جرح و تعديل اشاره به توانايي تعديل شدن شكلهاي تركيبي بدون اشتباه در عمل باشد. داشته باشد

ربات مي تواند در محيط و عملكرد انساني كار كند براي مثال آن مي تواند در محيط هاي درجه بالا و 

، انفجار، افجارهاي يا فضا كار كند رباتهاي خاصي وجود دارند براي پرواز، زيرآب درجات پايين زير آب

ربات هاي صنعتي بايستي قسمت هاي ما مكانيكي هستند كه شكلها و . فضايي و خيلي چيزهاي ديگر

آن بايستي قدرت كافي . از اين رو آن بايستي بازو و دست، مچ داشته باشد. وزنهاي مشخص دارند

در حقيقت بسياري رباتها . د تا كاري را اجرا كند و توانايي براي حركت محدود داشته باشدداشته باش
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رباتهاي صنعتي بايستي . امروزه قادر به حركت بوسيله خودشان در فضا محدود در كارخانه هستند

  . وسايل سنسور داشته باشند

  ستم هاي كنترل سي

 11- 1ات براي ماشين در نمودار شكل شماره الگوي اصلي نظاره گر سرعت و= سيستم كنترل سرعت

نشان داده شده مقداري از سوخت پذيرفته شده در ماشين بر حسب تفاوت سرعت هاي ماشين واقعي 

و خيالي نشان داده شده است مطابقت واكنشها روي نمودارها ممكنه معين باشد نظاره گر سرعت آنرا 

عي زير از سرعت خيالي پايين آيد بخاطر مزاحمت نشان داده در سرعت خيالي نه روغن اگر سرعت واق

پس كاهش در نيروي گريز از مركز سرعت نظاره گر موجب ارزش كنترل مي شود و سرعت ماشين 

افزايش يابد سپس افزايش در نيروي گريز از مركز نظاره گر موجب ارزش كنترل و به حركت بالايي 

ماشين كاهش مي يابد تا اينكه ارزش سرعت مي رسد اين كاهش سوخت را فراهم مي سازد و سرعت 

  . خيالي از دست مي رود

ربات هاي صنعتي غالباً در صنعت استفاده مي شود و بهتر در توليد هستند = سيستم كنترل ربات

  . ربات مي تواند شغل خوبي به خوبي


