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  1سوال پاسخ 
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 تناسب، رابطه از استفاده با.ديكن رسم را  سرعت. ديبرس  به كه ديده دوران يطور  و  واصل خط يرو را A نقطه

 تناسب، رابطه از استفاده با .ديبرس  به كه ديده دوران يطور  و  واصل خط يرو را B نقطه. ديابيب را  سرعت

  با، است برابر آن سرعت اندازه. است عمود BI16 بر  سرعت. است كساني  نقطه با نقطه نيا سرعت. ديابيب را  سرعت
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  4سوال پاسخ 

 زمان به نسبت آنها ابعاد و نبوده گريكدي مشابه. كننديم ديتول را يكساني رابط يهايمنحن اصل، هم يزمهايمكان) الف

  .شوند گريكدي نيگزيجا يحركت كليس تمام يبرا تواننديم و نكرده رييتغ

 زمان با آنها ابعاد. است كساني آنها شتاب و سرعت يهامشخصه لحظه، هر در كه هستند ييزمهايمكان معادل، يزمهايمكان

  . كنديم رييتغ
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  .دهديم بدست را محرك نكيل از OA هيپا نقطه تيموقع ،A2A3 و A1A2 يهاعمودمنصف تقاطع محل

  .دهديم بدست را رويپ نكيل از OB هيپا نقطه تيموقع ،B2B3 و B1B2 يهاعمودمنصف تقاطع محل

  .ديآيم ديپد 1 تيموقع در نظر مد يالهيم چهار زميمكان ،OAA1B1OB نقاط كردن صلو هم به با

  

  6سوال پاسخ 

  : ديكن فرض

  

  

  م،يدار مثبت، ساعتگرد، جهت گرفتن نظر در با نرويا از
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  .ميريگيم نظر در مثبت را ساعتگرد جهت

1- OA و OB 4 فاصله به را cm ميكنيم انتخاب هم از.  

  .ميكن يم رسم ده،ش داده نشان مسئله صورت در آنچه به توجه با را A نقطه تيموقع  -2

  .ميابييم را R13 و R12 ينسب يقطبها  -3

  كه ميكنيم رسم يطور را R13v و R12u خطوط  -4

A1R12u=OAR12OB 

A1R13u=OAR13OB 

 نقطه كه آنجا از. است شده  داده نشان ريز شكل در زميمكان. است B1 تيموقع ،R13v و R12u خطوط تقاطع محل اكنون،

A1 دارد وجود جواب كي لذا، است، دهش داده مسئله صورت در.  

  7سوال پاسخ 

   م،يدار  و  ريمقاد يازا به

  

  

  :شونديم محاسبه ريز صورت به دقت نقاط است، شده داده نشان ريز شكل در كه شفيچب يگذارفاصله از استفاده با
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  ،d=1 in نكهيا به توجه با
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